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Durch den Einsatz eines Software-Supplements unter TwinCAT in Verbindung mit einer EtherCAT-Klemme
EL60x1 kann eine serielle Schnittstelle im 1/0-Feld einer Anlage platziert werden, die wesentlich weiter von
der Steuerung entfernt sein kann als bei der kabelgebundenen Ubertragungsphysik (RS232/RS422/RS485).

Grundlagen

Mit dem TwinCAT Supplement , Virtual Serial COM Driver” in Kombination mit einer seriellen Schnittstellenklemme

EL6001 (RS232) bzw. EL6021 (RS422/RS485) fiir das EtherCAT-1/0-System kann man virtuelle COM-Schnittstellen erzeugen,
die von Windows-Applikationen wie normale serielle Schnittstellen genutzt werden kénnen. Der eigentliche Anschlusspunkt
flr Gerate mit serieller Schnittstelle kann dabei irgendwo im Feld liegen (vgl. Abb. 1). Um diese Fremdgerate mit seriellem
Anschluss auch im Feld nutzen zu kénnen, musste bisher ein PC mit entsprechender Schnittstelle im Feld installiert werden
oder ein entsprechend langes Kabel eine Verbindung der Schnittstelle zu der zentralen Steuerung realisieren. Der PC erzeugt
zusatzliche Kosten in Beschaffung und Systemintegration; bei der Kabellange ist man an die maximale Leitungsléange der
entsprechenden Ubertragungs-physik gebunden. Durch den Einsatz der EtherCAT-Klemme EL60x1 und des TwinCAT Virtual

Serial COM Drivers erzeugt man eine Windows-konforme serielle Schnittstelle im PC.
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Abb. 1 Serielle Schnittstellen im Feld

Vorteile

Die Vorteile der Kombination aus TwinCAT Supplement und serieller Klemme liegen darin, dass Windows-Applikationen auf
eine oder mehrere Klemmen zugreifen kénnen, die Gber EtherCAT verbunden sind und somit an unterschiedlichen Stellen im
Feld verteilt werden konnen. Die separate Verdrahtung der einzelnen seriellen Schnittstellen entfallt. Theoretisch kdnnen bis
zu 255 Klemmen integriert werden, was praktisch kaum Anwendung findet. Ein weiterer Vorteil ist die Systemkonformitat:

Da kein zusatzlicher Rechner installiert werden muss, um ein Gerat im Feld zu betreiben, sinken die Integrationskosten. Die
Konfiguration der virtuellen Schnittstellen (Name, Baudrate, Handshake) erfolgt bequem unter TwinCAT im System Manager.
Sind mehrere PCs und mehrere Schnittstellen-Klemmen in der Anlage verteilt, die miteinander vernetzt sind, kann im TwinCAT

System Manager festgelegt werden, auf welchem PC welche Schnittstelle verfligbar ist.

Praxisanwendungen des Virtual Serial COM Drivers mit der EL6001: Barcode-Handscanner im
Feld integriert

Die Software des zu betreibenden Fremdgerates, zum Beispiel ein Barcode-Handscanner, ist auf der zentralen Steuerung
installiert, da dort in der Regel auch die Daten verarbeitet werden sollen. Die Softwareschnittstelle ist hierbei eine Standard-
Windows-COM-Schnittstelle. Der Handscanner wird aber im Feld an einer entfernten 1/0-Station verwendet. Die Software des
Handscanners ist nicht in TwinCAT implementierbar und die Daten des Scanners werden auch nicht mit TwinCAT verarbeitet.
Weiterhin kennt die Software des Fremdgerates kein EtherCAT und muss auch nicht speziell Ethernet- oder EtherCAT-fahig sein.

Trotzdem ist es méglich, EtherCAT als Ubertragungsmedium fiir die Scanner-Daten zu nutzen (siehe Abb. 2).
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Abb. 2 Anbindung eines Scanners

Das geschieht durch die Nutzung des TwinCAT Supplements |, Virtual Serial COM Driver”, bei dem die Daten des Scanners vom
Feld aus iiber das EtherCAT-Netz durch TwinCAT hindurch an einer virtuellen Schnittstelle verfligbar gemacht werden. Diese
virtuelle Schnittstelle wird durch TwinCAT erzeugt und im Betriebssystem der zentralen Steuerung (Windows XP oder CE)
angezeigt. Die Software des Handscanners kann auf diese virtuelle Schnittstelle regular unter Windows zugreifen und erhalt

dariiber die Daten des Scanners.
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SPS und Motion Control auf dem PC www.beckhoff.de/TwinCAT
Optionale TwinCAT Software-Pakete www.beckhoff.de/supplements
EtherCAT www.beckhoff.de/EtherCAT

RS232-Schnittstelle www.beckhoff.de/EL6001
RS422/485-Schnittstelle www.beckhoff.de/EL6021
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